
　　　　　　　工作機自動化

人の仕事を　そのまま移行
マシニングセンタ 旋盤 ロボドリル

周辺機器　　設計・製造・現地

NCテクノロジー
株式会社

協働ロボット・Ｖｉｓｉｏｎの連動技術

操作する 見る 取る 置く

安定稼働の為に

ＵＰＳ

ＥＭＣ対策

サージ保護 位相

ワーク固定

インデックス検討

中小企業省力化投資補助金

ものづくり補助金

地方自治体補助金

補助金・助成金

利用出来ます

ハンド

設計製作

協働ロボットSIer

技術センター適切なVision選定

ワーク撮像 ワークを見る

光沢 異形 距離 範囲

ロボットの動きを作る

経路生成

先ずは ワーク検証から



工作機自動化　（ロボットSＩer）

NCテクノロジー
株式会社

協働ロボット・Ｖｉｓｉｏｎの連動技術

バラ積み　ピッキング装置

いろいろなワークを

適切なハンドで

キャスター移動式

稼働モニタリング

主要スペック

・寸法 1800mm（W）×1800mm（D）×2000mm（H）
・ユーティリティ エア：0.8Mpa

電源：AC100V 1KVA

・タクト ＠5秒～10秒
・取出ワーク検知 ３Ｄ

・投入前ワーク検査 ２Ｄ

・ワーク供給 引出式スライダー搭載

・安全仕様「インターロック」 ISO 14119準拠

・供給ワーク在荷 3D認識

生産管理モニタ
生産数・稼働率・不良数など

協働ロボットSIer


